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5.2.2 7 / (OVRT & UVRT). � ������

��	
(Fault-ride-through)	
��
��，��������，�

�������，�!"#$%'*����+,，01�346�89

:;�<=�，%>?@:A	BCD。

(1) (Cease to energize) 80%��3��LMNPQS �，W���� X
��1 0%，Y�I_cmd[\]�^`b0ACD，60mskp20%2

， kp 。Iac(rated) 100ms 10%Iac(rated)

(2) (Disconnected) Relay��3��LM��vwQS �， x{，|}
PWMCD。

(3) (Continuous work)��3��@:A����QS �，	B>?�
�9:A��������	B� �� 。1s 90% (Tan_90% < 1s)
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OVRT_TIME1
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OVRT_TIME2

OVRT_VOLT3
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��¦§^�

��������V1

�������8T1

��������V2

�������8T2

��������V3

�������8T3

��������V4

�������8T4

��������V5

�������8T5

��������V6

�������8T6

��������V7

�������8T7

��������V1

�������8T1

��������V2

�������8T2

��������V3

UVRT = enable
OVRT = enable

0.1sec0x046D OVRT_TIME3 �������8T3
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